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ABSTRAK

Motor induksi tiga fasa banyak digunakan dalam dunia industri. motor induksi
yang ada pada saat ini rata — rata menggunakan kawat tembaga berukuran kecil
pada kumparannya sehingga mengakibatkan kumparan cepat terbakar jika
kelebihan beban, selain itu nilai hambatannya besar, torsi dan daya mekaniknya
kecil. Solusi untuk permasalahan ini dilakukan perubahan diameter kawat
tembaga untuk memperbaiki kinerja motor induksi tiga fasa, khususnya untuk
nilai hambatan, slip, daya mekanik, torsi dan kecepatan pada motor induksi tiga
fasa. kumparan yang digunakan dalam perancangan motor induksi tiga yaitu
kumparan terpusat (consentric) untuk melakukan proses rewinding kumparan
stator. terdapat dua motor yang digunakan dalam penelitian ini yaitu motor
referensi dan motor rewinding, motor referensi digunakan sebagai acuan untuk
melakukan perbandingan. motor rewinding menggunakan tembaga supreme
dengan diameter 0,6 mm pada kumparan statornya. hasil yang diperoleh dari
penelitian ini yaitu motor rewinding memiliki parameter kerja antara lain
kecepatan putaran rotor pada motor rewinding sebesar 1480 rpm slip yang
dihasilkan pada tegangan 380 V adalah 1,3 daya mekanik 0,86 Watt, torsi yang
dihasilkan 0,7997 Nm.sedangkan pada motor referensi memiliki Kkecepatan
putaran rotor sebesar 1475 rpm, slip yang dihasilkan pada tegangan yang sama 1,6
daya mekanik 0,77 watt, torsi yang dihasilkan 7,1992 Nm.

Kata kunci : motor induksi, kumparan terpusat, penggulungan ulang.
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ABSTRACT

Three-phase induction motors are widely used in the industrial world. the existing
induction motors use an average of small copper wire on the coil, causing rapid
coils to burn if overloaded, otherwise the value of the resistance is large, the
torque and mechanical power are small. The solution to this problem is to change
the diameter of the copper wire to improve the performance of three-phase
induction motors, especially for the resistance, slip, mechanical, torque and speed
values of three-phase induction motors. coils used in the design of three induction
motors is the concentric coil to perform the process of rewinding the stator coil.
there are two motors used in this research that is reference motor and rewinding
motor, reference motor is used as reference to do comparison. the rewinding
motor uses a supreme copper with a diameter of 0.6 mm on its stator coil. the
results obtained from this research that rewinding motors have working
parameters such as rotation speed of the rotor on the rewinding motor of 1480 rpm
slip produced at a voltage of 380 V is 1.3 mechanical power 0.86 Watt, torque
generated 0.7997 Nm.sedangkan on the reference motor has a rotation speed of
rotor of 1475 rpm, slip produced at the same voltage 1.6 mechanical power 0.77
watts, torque generated 7.1992 Nm.

Keywords: induction motor, centralized coil, rewinding.
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